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a vertex, jenZ obsahuje ony stfedy C, pro né& frekvenéni kiivky
0.(?) jsou symetrické podle osy u (osy maximalniho pohybu); 2° dvé
zony uréené menlimi kruhy, sestrojenymi nad vzdalenostmi
apex-vertex a antapex-antivertex jako pruméry, v nichz frek-

venénl funkce g,(?) jsou symetrické podle osy v (kolmé k maximal-
nimu pohybu).

Uréime-li tyto tii kruhy pomoci symetrie frekvendnich krivek,
odvozenych z pozorovani a z méfenych pohybu hvézd, pak étyfi
prusediky téchto kruhii jsou pravé hledanymi &ty¥mi body. Apex
1 vertex jsou ureny jednoznalné vzhledem k faktu, Ze v apexu
je frekvenéni kiivka centralné symetricka.

Disymetrie frekvenénich kiivek pohybu podle osy v, experimen-
talné zjistény dulezity fakt, existuje v celé obloze mimo zonu
velkého kruhu jdouctho apexem a vertexem, a vysvétluje Gplné
nestejny pocet hvézd, konstatovany v tak zvanych dvou proudech
Kapteynovych. Koneéné razné hodnoty disymetrie udavaji i vliv
rotace galaktického systému, jak vyplyne i z dal§i numerické
analysy. :

Uber eine neue Formulierung der statodynamischen

Grundbeziehung in der Mechanik.
. Fiirst Dmitri Obolensky, Dresden.

Die statodynamische Grundbeziehung ist aus folgendem
Schema eines geraden zentralen StoBes deutlich zu ersehen:

mVy, = V,,,?vm leE g dt fAzzE dt MV

: B
+ mon = i MU
- = MV 4 mop.

m und M — MaBen des stoBenden und des gestoenen (des anfangs.
ruhenden) Korpers. Vy,,v, und ¥V — Geschwindigkeiten des stoBen-
den Korpers-vor.und nach .dem Stofl und des gestoBenen nach
dem StoB. A4/, und A4,/4, — spezifische Zusammendriickungen
der sich beriihrenden Schichten des stoBenden und des gestoBenen
Korpers. B, und E, — die entsprechenden Elastizitdtsmoduli.
q— Querschmtt der StoBflache t — Zeitdauer des StoB8vorganges.
Die These actio par reactioni lassen wir nur zwischen physi-
kalisch homogenen Kriften gelten — Gleichheitszeichen 3. Die:
Zeichen 2 und 4 geben die statodynamische Grundbeziehung an.

Die statische Kraft ——%Elq und A;’Ezq — sei mit P bezei-
1 2

chnet. Die Beziehung zwischen der statischen und dyhamischen

Kraft pflegt man durch die zwei Newtonschen Grundgleichungen
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ﬂ und [P.dt =M.V (Gleichh. 4),

P=M.
die nur eine konstante MaBe — MaBenpunkt — beriicksichtigen,
zu bestimmen. Die statodynamische Grundbeziehung ist aber mit
gleicher Berechtigung nicht durch zwei, sondern durch unendlich
viele (identische) Gleichungen Wlederzugeben, die eine weitere
Entwicklung durch Integration nach der Zeit der beiden Gleichun-
gen darstellen. In diese Entwicklung setzen wir die anwachsende
— die jeweils von der Kraftwirkung ergriffene — Mafle m, (diese
Erscheinung charakterisiert den StoBvorgang) mit ihrer jeweiligen
‘Geschwindigkeit v ein und erhalten die Ausgangsglelchung

f...fP.dt”:mtf...fv.dt"—l

Differentiiert ergibt sich die Kraftgleichung:
P__m, —|—nmv+(—1—) fvdt—}—

+n(n—l)(n——2) ffvdﬁ usw.

Bei stetig anwachsender MaBe (m) steht vom mathematischen
Standpunkte nichts im Wege, daB8 der Intergrationsgrad n das
Intervall 0 bis oo (wihrend der StoBdauer) stetig durchlaufe; die
Beziehung P/v = F(n) erweist sich dann stetig und monoton.
Soweit die Notwendigkeit, sich auf einen Spezialfall (n = 1) —
Impulssatz — zu beschrinken, nicht festgestellt ist, muf diesem,
allgemeineren, Fall der Vorrang eingeraumt werden.

Physikalisch beurteilt, braucht die Gestaltung beider Be-
ziehungen 2 und 4 voneinander nicht abzuhdngen (n kann bei 2
und 4 verschieden grol angenommen werden), demnach bedingt
die Ungleichheit » 3= 1 die prinzipielle Moglichkeit einer Abwei-
chung vom Schwerpunktsatz : mV, 3 MV + mv.. Letzteres
ergibt notwendig die prinzipielle Moglichkeit eines Perpetuum
mobile erster Art.

Beweis: Das ganze System habe in Bezug auf den Beobachter
die translatorische konstante Geschwindigkeit 4 C, dann ist die
lebendige Kraft
vor dem Stof3: Im (Va £+ 0)2 4+ 1 MC?,
nach dem Stof:

Y ( vm = O + M (V £ OF,
Nach Abzug der urspriinglichen lebendigen Kraft von der erhaltenen
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und Einsetzung V = (KVm + vw) m/M (V erhalten wir aus KmVn=
= MV 4+ mvn; K =1 — Schwerpunktsatz; K 31 — Abwei-
chung von ihm) bekommen wir:

1 m
4+ (K —1)mVuC —m [—2—(1——1,](2) V2 —

% (1 + %) v’ + 37 Kvam].

Ist K & 1, so kann durch ein entsprechendes Anwachsen
von C (das ja die anderen GroBen unbeeinfluBt 148t) die Differenz
zwischen der lebendigen Kraft vor und nach dem StoBe grofler
als Null werden.

Postuliert man die Ausgeschlossenheit des Perpetuum mobile
erster Art, so ergibt sich die Notwendigkeit, n fir samtliche
Fille einer GroBe gleichzusetzen. Da n in gewissen Fillen bestimmt
gleich Eins ist, so muf} es dann stets gleich Eins sein. Man ver-
meidet aber in der theoretischen Mechanik von der erwéhnten
Ausgeschlossenheitspramisse auszugehen.

Eine Abweichung vom Schwerpunktsatz findet in der Ver-
schiedenheit der Grole von n ihre Erklirung und vice versa.

O funkénich rovnicich, které se vyskytuji v nauce o vedeni
tepla.

Jan Potoéek, Brno.

Bud v(z, t) feSeni rovnice
‘ ov
—a‘—A( )3 2+B( )8 + C(z) v

za podminek
v(z, 0) = 1/1(2}), v(0,1) = (pl(t)’ V(h, i) = ‘Pz(t)7
a bud u(0, k; o, , t — 7) Greenova funkce definovand jako fesfeni
rovné nule pro z = 0 x = h, splitujicf podminky hm u(0, h;
Z Io

Xy, X, t—71) = 0, ltlmfu(O h; 2y, , t — t) dx = 1. Funkce v zd-
o

visi na okrajovych hodnotach podle zngmého vzorce

v(z, t) _fu(O h; 2, y,t) v(y) dy +

dr —

y=0

au(O’ k’ x, Z’/, — T))

+ A() f nin) (O
0 .
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