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au(t)

( ) U[f ‘P, t I] = V[f> ‘P: t]

ou(?)
ot

posséde la propriété de groupe suivante: éliminons u(f) et
au moyen des formules :
ut +t') = U[u(t), —al—lait—), t’],
ou(t + ¢ ou(t
out+ ) [ u(t), ( ), ]

ot
il faut que

ou(t t . .
ut + t') = U, ¢, t + 1], L;tr_) = V[, g, t 4+ 1]

Voila Pexpression analytique du principe d’Huygens suivant
le Roux et Hadamard. On peut se demander quelles sont les
transformations les plus générales U et V qui satisfont aux équa-
tions que nous venons d’écrire. Une solution particuliére de ce
probléme est fournie par la formule de Poisson; elle correspond
a la propagation ordinaire des ondes acoustiques. D’autres solu-
tions pourraient donner des représentations plus générales des
ondes qui ne correspondent pas & 1’équation (1).

Une remarque sur les fondements de la relativité.
Leon Chwistek, Lwéw.

La définition du systéme des coordonnées de 1’hyperespace
de Minkowski est basée sur I’hypothése qu’il est possible de mesurer
les distances z, y, z et le temps ¢ sur place. Or, si nous nous imagi-
nons qu’on fait ces mesures d’abord sur la terre et puis sur le
Syrius, on en tire des nombres qui n’appartiennent pas au méme
systéme des coordonnées, mais aux deux systémes différents. Pour
que la définition de Minkowski corresponde & la réalité, il faudrait
admettre qu’il y a un espace indépendant du mouvement des
corps matériels, ce qu1 n’est pas en accord avec le principe de la
relativité. Pour qu’on puisse définir un systéme des coordonnées,
qui serait valable en dehors de la terre, il faut admettre que nous
pouvons effectuer des mesures par distance, ce que nous faisons en
réalité, au moins en partie, -4 1’aide de notre télescope. En suivant
cette hypothése nous faisons correspondre les données- spatiales
observées de loin & ’heure, dans laquelle ces observations ont été
faites. Ainsi nous sommes amenés & ce gu’'on pourrait- nommer
I’hyperespace visuel.. En nous bornant & une seule dimension z,
nous passons de ’hyperespace (¢, z) de Mmkowskl a lh‘yperespace
visuel (7, x), en posant .
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_ . l®l
T = t + P ’
ol ¢ est la vitesse de la lumiére.
Nous constatons, que la vitesse réelle V, que nous observons
sur place, est liée avec la vitesse v de M. Einstein par I'égalité:
o
J1—otfer
dont il s’ensuit, que V croit indéfiniment lorsque v tend vers c.
On voit donc, que dans I’hyperespace visuel la vitesse réelle peut
surpasser chaque nombre donné d’avance.
Notre méthode n’étant qu'une simple application du principe
de la relativité aux faits observés, il faut espérer, qu’elle va nous
permettre une analyse de la réalité plus approfondie.

V:

Stabilisace kmita sprazenim.
Dr. Rost. Ko$tdal, Praha.
Necht jde o = spfaZenych elementt; pak je pohyb k-tého
elementu dan rovnici (1 <k < n).
m@r + ke + apr + %" (awpr + brrgr + crrgr) +
+ %" (o + Prr@r + Yr@r) = 0,

kde X' znaéi soulet pro viechna r, vyjimajic r = k; prvé tii éleny

znaéi pohyb elementu nespfazeného, ostatni ¢leny pristupuji spta-
Zenfm. KdyzZ k-ty element kon4 sloZeny pohyb kmitavy definovany
rovnicemi nahofe uvedenymi, nemusf{ obecné jesté kaidy z ne-
spfaZzenych elementt konati jednoduchy pohyb harmonicky, t. j.
nemusf jeho kmity byti stabilni. Hledal jsem, jaké musi byti
podminky mezi koeficienty ptivodnimi a koeficienty, jez pFistupujf
spfaZenim, aby uvedené rovnice davaly stabilni kmity, &ili aby
spfaZenfm vznikly z puvodnfch kmitd kmity stabilni.

Aby. nastaly stabilni kmity, musi charakteristickd rowvmice

apA® 4+ byl + ¢y @pA® + bpd + 01 ... @nd® bl 4 C1n
Ay A + by A + Cop @gpA? + bgod A Cop . .. AgnA? + bypd + Con

GugA? 4 Dusd + Cay GngA? - bagd -+ Cng -+ - . GunA® + Bond - Con
kde au = ar + 2'okr, bix = b + Z'Brr, Cix = cx + Z'yr,, miti
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