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RECENZE/KYBERNETIKA CISLO 6, ROCNIK 4/1968

IVAN PLANDER

Elektronické analégové pocitace

Nakladatelstvo ALFA, Bratislava 1968.
Stran 268, cena 25,— K¢s.

V poslednych rokoch pocet initalovanych
elektronickych analégovych potitadov sa znad-
ne rozréstol. Tieto stroje sa dostali do zdvodov,
vyskumnych ustavov, na vysoké $koly a naj-
novsie i na stredné $koly. Okruh Tudi prichadza-
Jjucich do styku s tymito poCitami sa velmi
rozsiril. Efektivne vyuZitie analégovych pocita-
&ov — na rozdiel od &islicovych — predpokladd
dobré znalosti o fyzikalnych principoch a kon-
Strukénych prevedeniach pocitacich jednotiek
tychto strojov. Hlavne tymito otazkami sa
zaoberd recenzovana kniha Doc. Ing. 1. Plan-
dera, ktora pristupnou formou podava solidne
zaklady elekironickych analdgovych poéitacov.
Nevysvetluje len Cinnost a technickt realiza-
ciu pocitacich jednotiek, ale zaoberd sa aj
moZnymi chybami a nepresnosfami pocitacich
Jjednotiek, ich vplyvom na vysledky rieSenia
a spbsobmi odstranenia resp. minimalizicie
tychto chyb. Kniha poddva aj struény tvod
do programovania analégovych pocitaov.

Teraz strucne k jednotlivym kapitolam.

Po kratkom tivode preberé pasivne a aktivne
linearne pocitacie jednotky, pre ktoré odvadza
prisluiné matematické vztahy. Prebera v hlav-
nych rysoch aj konstrukciu jednosmernych
potitacich zosiliovabov — najddlezZitejsich
Casti aktivaych linedrnych potitacich jedno-
tiek.

Kapitola 3 je venovana nelinedrnym poci-
tacim jednotkdm s doérazom na ndsobicky
a generatory funkcii, nespojité nelinearity,
generatory Sumu a simulatory ¢asového
oneskorenia.

V kapitole 4 sa hovori o vstupnych a vy-
stupnych zariadeniach elektronickych anald-
govych pocitacov.

V kapitole 5 je podrobne uvedeny ovladaci
a konirolny systém analdgovych pocitalov.
Popri klasickom ruénom systéme ovlddania

pocitata je uvedené v stasnosti pri vilSich
pocitacoch prevladajuce automatické &islicové
ovlddanie. V tejto kapitole sa hovori aj o uprave
riadenia politatov pre iteratné vypoéty, ako
aj o realizacii pamitovych obvodov potrebnych
pri iteraénom spdsobe rieSenia. Tento moderny
spOsob riefenia uloh na anal6govych poéita-
Coch je vyloZeny na priklade rieSenia parcial-
nej diferencidlnej rovnice. V zavere kapitoly sa
hovori o automatickom programovani, ovla-
dani a kontrole analdégovych pocitadov pouzi-
tim &islicového poéitaca.

V kapitole 6 si rozobrané statické a dyna-
mické chyby linearnych a nelinedrnych po&i-
tacich jednotiek a spdsoby ich kompenzicie.

Technici a inZinieri, ktori maji na starosti
prevadzku a udrZbu analdgovych pocitatov
si iste veImi ocenia obsah kapitoly 7, v ktorej
st uvedené najddleZitej§ie metdédy merania
presnosti pocitacich jednotiek; predovsetkym
operaénych zosilfiovatov v rdznych zapoje-
niach a nasobitick funkcii.

Kapitola 8 je venovana zakladom progra-
movania analégovych poéitatov. Po prehlade
metdd rieSenia Uloh je uvedeny postup pro-
gramovania diferencidlnych rovnic, spdsoby
transformécie zavisle premennych i nezavisle
premenennej (transformdcia Casu).

V poslednej kapitole si struéne vyloZené
sposoby pouZitia pocitacich jednotiek pri
rieSeni linedrnych i nelinedrnych diferencidl-
nych rovaic, parcidlnych diferencidlnych rovnic
a modelovani prenosovych funkcii. Su prilo-
zené praktické priklady, napr. modelovanie,
perovania automobilu.

Kniha ma 3 dodatky. V dodatku I. si uvede-
né charakteristické parametre v CSSR vyra-
banych analogovych pocitatov. Tdto Cast je
ilustrovand fotografiami poé&itatov a pogi-
tacich jednotick. V dodatku II. si zdkladné
poimy a vety Laplaceovej transformdcie,
kym v dodatku III je tabulka schématickych
znadiek linedrnych a nelinedrnych poditacich
jednotiek pre potreby programovania.

Z uvedeného vidief, Ze kniha sa hodi pre

tade (elektronické diferencidlne analyzatory).
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Bude velmi vitanou pomdckou nielen inZi-
nierov a vedeckych pracovanikov pouZivajicich
pri svojej praci analoégové pocCitade, ale poslazi
aj technikom, ktori maj na starosti prevddzku
a udrZbu tychto strojov. Velmi sa hodi aj pre
§tudentov vysokych a strednych $koél ako pri-
rué¢ka umozZiiujica im vniknat do tejto dole-
Zitej oblasti vypoétovej techniky.

Stefan Szarka

M. B. Meepos

CuHTes CTPYKTYD CHCTEM
aBTOMaTHYECKOI'O
peryinpoBaHas BUCOKOM
TOYHOCTHA

(Syntéza struktur regulaénich obvodii vysoké
piesnosti)

HzmarensctBo ,,Hayka®, I'iaBHast peaaxius
¢bu3nAKO-MaTeMaTHIeCKOM IATepaTy phi, Moc~
x Ba 1967.

Druhé vyddni, stran 424, obr. 233, tab. 2,
cena 1,87 rubli.

Syntéza strukturalnich vlastnosti regula¢nich
obvodi mé velky teoreticky i prakticky vyznam,
nebof umoZiiuje objasnit obecné vlastnosti,
typické pro urditou t¥idu obvodd, sestavenych
podle urtitého zékona. M. V. Meerov ve své
knize systematicky zpracoval metody syntézy
vysoce piesnych regulaénich obvodd. Podsta-
tou téchto metod je autorem rozpracovany
strukturdlni p¥istup k fe§eni dané problematiky.
Zékladnim problémem, kterym se autor ve své
knize zabyva, je nalezeni zdkonti, podle nichZ
1ze konstruovat obvody stabilni pfi libovolné
velkém koeficientu zesileni, které maji vyni-
kajici dynamické vlastnosti.

Kniha je rozdélena do jedendcti kapitol.
V prvni kapitole soufasné s postavenim ulohy
jsou uvedeny nejnutnéjsi zéklady z teorie
automatické regulace, které jsou v dalSim
pouZivany. Aby nebyla kniha zbytelné zapl-

néna zndmou problematikou jsou pouZity
tabulky. Tato kapitola obsahuje i ptvodni
materidl nutny pro studium dalSich kapitol,

Druhd a tieti kapitola jsou vénovdny teorii
syntézy struktur obvodi, stabilnich pfi libo-
volné velkém koeficientu zesileni. Problém
se fesi s ohledem na linedrni obvody s jednou
regulovanou veli¢inou a na obvody s doprav-
nim zpozdénim.

Ctvrtd kapitola je vénovana nékterym struk-
turalnim podminkdm jakosti. Nutno zduraznit,
Ze zde spole¢né s uréenim struktury je bezpod-
mineénd nutné se zabyvat urlenim Ciselnych
hodnot parametri. Za tim G&elem se obvykle
pouzivd k hodnoceni kvality obvoda kfivky
D-rozdéleni. X

V paté kapitole je proveden rozbor klouza-
vych rezimil v releovych obvodech jako zplsob
realizace libovolné velkého koeficientu zesfleni.
Klouzavé rezimy se vysetfuji v obvodech s jed-
nim nebo nékolika releovymi elementy. Pro
tyto obvody jsou charakteristické vicendsobné
klouzavé reZimy. Tém je vénovdna podstatnd
Cast kapitoly. Zvlastni pozornost je vénovana
ekvivalentnosti releovych obvodi v klouzavém
rezimu a linearnich obvodd, ve kterych lze
neomezené zvétSovat hodnotu koeficientu zesi-
leni.

Sesta kapitola je vénovdna rozboru vliva
nelinearit na dynamické vlastnosti obvodu
v zdvislosti na jeho struktufe. Jsou uvedeny
nékteré otdzky optimalniho fizeni z hlediska
jejich vazby se strukturami pfipoustéjicimi
neomezené zvétSeni koeficientu zesileni.

V sedmé kapitole se vySetfuji otdzky kon-
strukce struktur malo citlivych ke zméndm
parametrd regulované soustavy a k porucham
phsobicim na soustavu. Z tohoto hlediska se
vySetfuji problémy citlivosti a problémy kon-
strukce ,,adaptivnich® struktur. Je ukdzino,
Ze v celé fadé pripada realizace vysoce kvalit-
nich adaptivnich obvodid vede k problému
stability ve velkém. Jsou uvedeny dostatetné
podminky stability nelinedrnich obvodia a ob-
vodi s proménnymi parametry.

V osmé kapitole jsou vySetfeny moZnosti
roz8ifeni oblasti klouzavého reZimu na ob-
vody s proménnou strukturou (kvazireleové
obvody). Utinén pokus o vySetfeni téchto
obvodl a o metody jejich sestrojeni. Vychdzi



se z jediného hlediska, Ze obvody s proménnou
strukturou v klouzavém rezimu jsou uvaZzovany
Jjako podtfida obvodd, stabilnich pii neomezené
velkém koeficientu zesileni. Jsou uvedena
nékterd srovnavaci hlediska riznych zplsobt
struktur, stabilnich pfi libovolné velkém koe-
ficientu zesileni.

V devaté kapitole jsou vySetfeny nékteré
kvantitativni vztahy, které maji pomoci prak-
tickému pouziti predkladané teorie syntézy.
Konstatuje se, Ye zkoumané obvody se vzta-
huji k t¥id¢ ,,hrubych® obvodi ve smyslu
A. A. Andronova.

Desatd kapitola je vénovana strukturdlni
syntéze obvodi s nékolika veliCinami sviza-
nymi pfes soustavu. Vychdzi se v podstatd
7 latky predchozich kapitol (obvody s jednou
regulovanou veli¢inou). Je vySetfovdna otazka
autonomnosti jako strukturdlnf vlastnosti uve-
dené tfidy struktur, otdzka charakteru vazby
v zavislosti na struktufe ¢asti obvodu, kterou
1ze povaZovat za reguldtor a ukdzany piipady,

kdy autonomnost je nutnou podminkou opti-
malnosti.

Posledni, jedendcta kapitola, je vénovina
kombinovanym mnohom&mym regulatnim
obvodiim. Uk4dzdna vhodnost pouZiti sloZitych
obvodii ve spojeni se strukturami, stabilnimi
pri velkém koeficientu zesileni.

Na zavér jsou uvedeny nékteré obecné zavé-
ry a pozndmky k fadé problémii uvedenych
v knize.

Kniha je skuteénym piinosem pro teorii
automatické regulace. Ma velmi dobrou tro-
veil, je psdna jasné a srozumitelné. Vzhledem
k tomu, Ze se jednd o pomérné narolnou pro-
blematiku, a v knize neni zahrnuta latka uva-
dénd v dostupné literatufe jsou pro studium
nutné alespoii primérné znalosti z teorie
automatické regulace, Knihu lze doporudit
kazdému, kdo se hloubgji zajima o teorii auto-
matické regulace.

Jaroslav Sindeld¥
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