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ZPRAVY (NEWS)/KYBERNETIKA — 23 (1987), 4

Dohoda o chapani pojmu
“simulace systémii‘‘

Novd verse 5/85

Usttedni odborna sekce (UOS) Simulace
systémi Komitétu pro aplikovanou kyberne-
tiku CSVTS sdruzuje v ramci Cs. védecko-
technické spole€nosti na celostatni drovni
odborniky, ktefi pracuji v oblasti simulace
systémt nebo se o ni zajimaji. Vedeni Uos
piijalo v kvétnu 1985 nové znéni svého za-
kladniho dokumentu, nazvaného Dohoda
o chapani pojmu ,,simulace systému‘‘. Nova
verse 5/85 ma stejn& jako verse drivEjsi plinit
funkei jednoticiho terminologického doporu-
&enf, ale zdroveil se stdva i zdkladem pro
rozvoj obecné metodologie simulace systémit
v CSSR. Prijaté $ir§i pojeti simulace systémi
jako formy procesu poznani pln& odpovida
moderni koncepci, dnes jiZ obecn® uznivané
na evropském i sv8tovém odborném foru.
Svym verbalnim charakterem tvofi Dohoda
jisty protdj¥ek formalizovanym teoriim simu-
lace, av¥ak po obsahové strance je s nimi
také v souladu.

NiZe uvadime plny text Dohody v Ceském
zndni, jakoZ i anglicky a rusky pteklad jejich
hlavnich bodt. Vedeni UOS Simulace systémit
uvita viechny konstruktivni ptipominky k ob-
sahu i form& Dohody. Abychom vSak zabra-
nili moZnym nedorozuménim, prosime pti-
padné diskutujici, aby se predem seznamili
s pravodnim textem [1] a s komentafem [2]
k Dohod8. Tam jsou vyloZena zakladni sta-
noviska jejiho autorského kolektivu a jsou
zodpov8zeny i nejlastdji kladené otazky.

Dohoda o chdpani pojmu ‘“simulace
systému*

1. Simulace systénut je specifickd forma procesu
pozndni.

Simulaci systému lze pouZit pfi zkoumani
objektt i pfi projektovani objekta, ale.také
pfi vyuce, vyeviku a v dalich ptipadech
sdélovani poznatkl a hypotéz.

2. Pledmétem simulace systémi jsou systémy
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vymezené na objektech pozndni a jejich pohyb
{ve smyslu jakékoliv zmény v &ase).

Pfedmétem simulace systémii mohou byt
systémy vymezené na objektech jak existujicich,
tak projektovanych, i systémy, které nemaji
bezprosttedni vztah k objektivni realitd,

3. Zdkladnim principem simulace systémit je
v inf soudi o l systému
pomoci experimentit s jeho simulaénim modelem.

Metoda experimentd se simulanim mode-
lem odli¥uje simulaci systémi od jingch forem
procesu poznani, a proto povaZujeme tuto
metodu za simulaci systémi v uZSim slova
smyslu. Soudy vyvozené na zéklad® jejiho
pouZiti se uplatiiuji ve vSech fazich iterativnd
probihajiciho procesu simulace systémi. Témi-
to fazemi jsou:

- vymezeni objektu poznani (vydélenim zkou-
maného objektu z ostatniho svéta, resp.
stanovenim poZadavkil na projektovany
objekt a wuréenim pouZitelngch dil¢ich
objektu);

- vymezeni simulovaného systému na objektu
poznani (volbou hlediska, ze kterého je
objekt naziran, a rozliSovaci urovng),

— vytvofeni aktualni ptedstavy o simulova-
ném systému a jeho pohybu (tj. formulace
hypotézy o zkoumaném systému, resp.
zpracovani projektu systému a identifikace
pouZitych subsystémil);

— vytvoteni simuladniho modelu (tj. jeho
navrh a realizace);

— ov8feni spravnosti simulagniho modelu (tj.
ovéfeni, zda model odpovida aktudlni
predstavé o simulovaném systému a jeho
pohybu);

— ovéfeni pravdivosti simuladniho modelu
(tj. verifikace hypotézy o zkoumaném
systému, resp. ovéfeni, zda vyprojektovany
systém spliiuje stanovené pozadavky-a da
se prakticky realizovat);

— dal§i pouZiti ov8feného simulagniho mo-
delu v procesu poznani misto simulovaného
systému (napf. k progndzovani, védecké
predikci, optimalizaci projektu, vyuce,
vyeviku apod.).



4. Simulaéni model je systém, ktery napodobuje
aktudlni pFedstavu o simulovaném systému a
Jjeho pohybu, a je vymezen na umélém hmotném

Has# MOLCIB — 3TO CUCTEMA, KOTOpas 0T06pa-
XKACT aKTyanbHOE MpeACTaBJICHNC 06 uMHTH-
pyeMoii CHCTEME U e ABWXCHHM, M KOTOpas

objektu vytvofeném nebo pFizpisobeném k to-
muto uelu.

Navrh simulaniho modelu
nemusi vychazet z matematického popisu
(modelu) aktualni pfedstavy o simulovaném
systému a jeho pohybu. Za simulani povaZu-
jeme pouze takovy model, ktery pti napodobo~
vani pohybu simulovaného systému zachovava
stejné usporadani zmé&n v &ase. Do tfidy
simuladnich modelt zahrnujeme i jiné modely
neZ modely na poéitacich, s vyjimkou modela
zaloZenych na geometrické podobnosti.

muZe, ale

Agreement on understanding the no-
tion ,simulation of systems‘‘
(abstract)

1. Simulation of systems is a specific form
of the cognition process. 2. The subject of the
simulation of systems are systems defined on
objects of cognition and their motion (in the
scnse of any change in time). 3. The basic
principle of the simulation of systems is in-
farence of judgements about the simulated
system by means of experiments with its
simulation model. 4. The simulation modsl is
a system which represents the current idea
of the simulated system and its motion, and is
defined on an artificial material objcct creatzd
or adapted for this purpose.

Cornamenve 0 NOHHUMAHUY MOHATHSA
,LZUMHTAIMS cucTeM™
(pesiome)

1. Mmuyauus CHCTeM €CTh crenuduyeckas
dopma mpouecca mozxanus. 2. IIpeamerom
MMHUTALMY CHCTEM SIBISIOTCSH CHCIEMBI OJIpe-
AeNEHHBIE Ha OOBEKTaX MO3HAHMSA M AX IBHKSHHE
(B CMBICJTE KAKOTO-JTH00 H3MEHEHHSA BO BPCMCHHU)
3. OCHOBHBIM TIPHHIMOOM MMUTAlMHM CHCTEM
SIBIAETCS BEIBCAEHHE CyXIeHuii o6 MmuTupye-
MO}t CHUCTEME TIPH TOMOIH 3KCIEPHMEHTOB
¢ €€ MMHMTALMOHHOM Mozenbto. 4. Vimuranuon-

onp ) Ha HCKYCCTBCHHOM MaTepHalb~

HOM 00BEKTe CO3JaHHOM MM IpHCIOcoGIen-
HOM IS 3TOH uUemu.
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Pavel Cerny

Védecky seminat UTIA

Ustav teoric informace a automatizace
CSAV a Ceskoslovenska kyberneticka spo-
Ienost pfi CSAV

zahajuji sérii v8deckych setkani zaméfenych
predev8im na problematiku zkoumanou v po-
Tadajicim ustavu a na jeji aplikace.

Védecky seminat UTIA se kona pravidelng
vzdy druhou stfedu v mésici (krom& Cervence
a srpna) od 14,00 do 15,30 v zasedaci sini
UTIA CSAV, Pod vodarenskou v&%i 4, Praha
8. Organizatoti pod&itaji s tim, Ze¢ na seminati
budou postupnd prednaset pracovnici UTIA
CSAV a pozvani odbornici z jingch védeckych
pracovi¥t a vysokych $kol.

Pfipadni zajemci o bliZ§i informace sc
mohou obratit na adresu: V&decky seminaf
UTIA, UTIA CSAV, Pod vodarenskou vé%i 4,
18208 Praha 8 (telefon: 8152803 ancbo
815 2434). Témata jednotlivych seminafl jsou
uveiejlovana také v Clenskych buletinech
Kybernetické spolednosti.

Milan Mares
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