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SOUSTAVY JEDNOTEK
B. Kmmcé

a) VytviFenf soustav jednotek

K systematickému uspoféddéni jednotek fysikdlnich veli¥in bylo nutno ptikrodit,
jakmile byly poloZeny teoretické zéklady fysiky a objasndna fada zavislosti mezi fysikal-
nimi jevy a veli¥inami. Do té doby vznikaly jednotky podle praktické potteby a tak se
vyskytlo vétsinou vice jednotek pro tuté veli¥inu soudasn¥; nejvétf mno¥stvi jednotek
bylo vidy pro nejb&¥n¥jki velidiny (délka, hmota, sfla).

K systematickému uspofddéni jednotek do soustavy jednotek musime vidy zvolit
n&kterd jednotky ze zékladni a ostatni z nich odvozovat pomoci definic dal¥ich fysikél-
nich velidin. P¥itom je z teoretického hlediska lhostejné, které jednotky zvolime za z4-
kladni. Vyb¥r zékladnich jednotek se #idi &ist§ praktickymi hledisky tak, aby byla
vzniklé soustava pfehledné a dobfe pouZitelnd a aby bylo moZno jednotky definovat a
realisovat s co mo%no nejvdtéi presnosti.

Polet zékladnich jednotek vSak neni libovolny a lze jej pro kaZdy obor fysiky urdit
podtem velidin, které nelze defmovat pomocf znémych fysikdlnich vztaht a zékonu.
Napt. v mechanice se v tomto pfipad$ uvadsji dvé rovnice .

F = ma (zékon sily), - (1)
F=x "’:’"'" (gravitadni zékon) , - @)

které jsou vychozimi rovnicemi pro mechaniku. V t&chto rovnicich je obsafeno celkem
5 veli¢in (I, t, m, F, x), z nichf dvé& lze uréiti pomoci téchto rovnic & proto musime pro
mechaniku voliti t¥i zédkladni jednotky.

V nauce o elekt¥ing a magnetismu nevystadime se tfemi zdkladnimi jednotkami a
volime jestd dalsf &tvrtou. To vyplyvé napf. z Coulombova zékona

. @0,
F=k—2t, (3)

v n¥m¥ se krom& nov¥ zavédéné velifiny el. ndboje Q vyskytuje dal¥{ veli€ina a-to kon-
stanta k. Podobné, jako u gravitaéniho zékona (2), je i konstanta u Coulombova zékona
veli¥inou, které mé sviij rozmdr a fysikélni vyznam. V historii fysiky byly tato konstanta
sice kdysi neoprdvndn& povafovéns za ,bezrozmé&rné &fslo‘‘ (s rozmérem 1), pfitom se
viak vychézelo z predpokladu, e elektfina neni ne% urditou formou mechanického po-
hybu a %e musi byt mo¥no vysvétlit elektrické jevy na zéklad$ mechanickych pfedstav.
Tato neopravnéné volba vedla mimo jiné k tomu, Ze fada veli¢in v elekt¥ind a magne-
tismu mé&la stejné rqzméry (napt. D, E; B, H; ale také i G a v — el. vodivost a rychlost).
Z toho vyplyvé, Ze pro elektfinu a magnetismus je tfeba nejménd &yt zékladnich jed- .
notek.

Uvahy o zavedeni p¥ti zékladnich jednotek pro elektfinu a magnetismus je nutno
rovnd% zamitnout. Tak, jako maly po¥et zékladnich jednotek vede k nejasnostem a
kolisim v rozmérech, vede nadm&rny podet jednotek k preurdenosti a k dvojitosti odvo-
zenych jednotek. P4téd jednotke se navrhuje pro nékterou velitinu magnetického pole.
Jeliko¥ viak je elekcrické pole s magnetickym vézéno napt. vztahem

F = QuB, ' )
z nshoZ mu¥eme definovati B, je pté jednotka zbytedné.
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S podobnou, ptece viak ponskud odli¥nou situaci se setkdvéme v termice. Lze také
uvést dv¥ rovnice, které obsahuji v§echny vychozi veli¢iny, takfe je dalii velidiny ji%
moZno odvozovat: ,

' pV = nRO (stavové rovnice) ©(6)

(n je podet moly, O je absolutni teplota),

Q= ASt % (rovnice vedeni tepla) : (8)

(4 je tepelné vodivost, Az tlouktka stény). Tyto dvé rovnice obsahujf celkem Sest veli¥in
(I, t, m, R, 2, O); z toho jsou &tyki nezévislé a tomu odpovidaji &ty¥i zdkladni jednotky.
Naproti tomu pod4vé kinetické teorie plynu dalsf rovnici

U = §RT, ™

kde U je vnitini energie molu plynu, kterou lze pfevést na jednotky velidin I, ¢, m.
Touto rovnici se redukuje podet nezavislych velifin a tim i podet zékladnich jednotek
pro termiku na t¥i.

Tim je uren podet zdkladnich jednotek na tfi pro mechaniku (a ptipadn$ i terrmku)
& na &tyti pro elektfinu a magnetismus. Jak jix bylo Fedeno, miZeme teoreticky vybrat
libovolné zékladni jednotky. Poda¥i-li se ndm z nich odvodit vyhovujfef soustavu jed-
notek (mé-li pIn¥ vyhovovat, musi tato soustava byt koherentni, tj. pfevodni konstanta
mezi jednotkami rtznych velidin musi byt vidy jedni®ka), dostaneme soustavu zcela
rovnocennych jednotek. Dodatedns miZeme pak vybrat i jiné jednotky z této soustavy,
pro né&% lze 1épe definovat prototypy & tyto prohlésit za zdkladni. To se vyskytuje napk.
u Kalantarovova systému, kde jsou zékladnimi velitinami I, ¢, ® (magneticky tok), Q,
kdeZto zédkladnimi jednotkami m, kg, s, A. '

b) Vyvoj zikladnich jednotek

Podle uvedenych zésad je moZno vytvotit libovolny podet soustav jednotek. Proto se
jevi v poslednich dvou stoletich snaha mezinérodnd stanovit jednotky nékterych veliéin,
které byvaji brany za zékladni jednotky v pouZivanych soustavéch. Byly to predeviim
jednotky délky, &asu, hmoty & sfly. Tyto mezindrodnd urfované jednotky byly pokud
moi#no odvozovény pHmo z pirody, aby je bylo mo¥no kdykoli reprodukovat. Ze to
nebylo vZdy mo#né, ukazuje historie metru, ktery byl pivodng mindn jako 10-? kvadrantu
poledniku zemského. U prototypu, ktery byl zhotoven podle mé&feni zemského poledniku
byla viak pozd&ji shleddna odchylka 0,2288 mm proti 10-7 kvadrantu poledniku zemské-
ho. Proto byl prvni Generélni konferenci mér a vah v roce 1889 prohléSen za jednotku
délky metr, realisovany prototypem, uloZenym u Mezindrodniho vtadu pro miry a véhy.
Tato definice, kterd byla zpfesnéna sedmou Generéln{ konferenci, plati dodnes.

Podobn¥ byl kilogram stanoven ptivodn¥ jako hmota 1 dm? H,0 pti maximélni hus-
totd. PFi realisaci prototypu vznikla chyba 27 . 10—¢ a proto byl za jednotku hmoty pro-
hléSen kilogram, realisovany prototypem, ulofenym u Mezindrodnfho Wtadu pro miry
a véhy. Prototyp byl zhotoven zéroveil s prototypem metru, definice byla vyhld¥ena
tfeti Generélni konferenci v roce 1901. P¥i této prileitosti byla té% urdena. Jecinotka sily
jakoZto véha prototypu kilogramu. Tato jednotka sily nebyla ttet{ Generdlni konferenci
pojmenovéna. Je-li n8kdy tato jednotka oznafovéna ndzvem kilogram, je toto oznadeni
neopravnéné a odporyje usneseni treti Generdlni konference, kters vyhradila toto ozna-
deni pro jednotku hmoty; v &eting je vhodné oznadeni kilopond.
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" Pro jednotku &asu byl ptivodn8 vzat za zéklad st¥edni sluneéni den a vtetina byla de-
finovéna jako jeho gz}57 ¢ést. Deséitd Generélni konference v r. 1954 se rozhodla defino-
vat vtefinu jako zlomek tropického roku 1900, pfepodteného k 0. lednu 1900 12.00 hod.
dasu efemerid, protoZe piesnost, se kterou se reprodukuje st¥edni sluneéni den je dnes
jiZ mensi ne¥ presnost dasovych mé&feni.

Z duvodu, rozebranych v prvém odstavei, byla devatou Generélni konferenci defino-
véna jesté jednotka pro elektricky proud, ampér, déle kandela, jako jednotka svitivosti
a deséitou Konferenci byl definovédn Kelvintiv stupeii jako jednotka teploty.

Dnes je v mezindrodnim urdovéni jednotek snaha vézat vSechny dal¥i jednotky na
uvedenych Sest jednotek. Tak napt. byl litr ptivodng definovén jako objem 1 kg H,0 p¥i
maximélnf hustotd. Takto by litr pfedstavoval samostatnou jednotku objemu a byl by
v kolisi s jednotkou, odvozenou od jednotky délky. Proto byla definice litru vézéna na
dm? vztahpm

} 1 litr = 1,000027 dm? .

v

Toté% plati pro kilopond, ktery je dnes definovan vztahem
1kp = 9,80665 N .

Nutnost definovéni &tyf jednotek byla ukézéna vySe. Jednotka pro teplotu byla
- definovéna vzhledem k soudasnému stavu v termice, kde se dosud pracuje s teplotou, jako
Stvrtou zékladni veli¢inou. Bude-li v budoucnu termika propracovéna v t¥jednotkovém
systému, co¥ je z fysikélniho hlediska dobfe mo¥né, muZe byt tato jednotka (°K) opst
vypusténa. Sesté jednotka kandela byla zavedena pro vyhodnocovéni fotometrickych
méfen{ na zéklad¥ mezindrodnd 'stanovené norméilni citlivosti lidského zrakového
orgénu. Lze ofek4vat, %e bude 8asem stanovena je¥t$ sedmé jednotka, kterd bude po-
dobnym zptsobem vystihovat normélni vlastnosti sluchového orgénu. '

¢) Zhodnoceni uzivanych soustav jednotek

Z mno#¥stvi soustav jednotek, které byly uvedeny v literatute a které byly té% aspof
z84sti u¥ivany, jsou v Ceskoslovensku pleva#ng uifvény tfi soustavy: soustava cgs (a z ni
odvozené cgses, cgesem, Gaussova soustava), soustava statickdl) (technickd) a soustava
MKSA.2) JeZto jsou tyto soustavy jediné duleZité té% z pedagogického hlediska, omezime se
v dalsim na rozbor t&chto tii soustav. Pfitom pomineme otézku volby zdkladnich velitin
a budeme se vénovat &istd otézce jednotek.

Soustava jednotek cgs mé t¥i zékladni jednotky cm, g, s, které jsou odvozeny od mezi-
nérodnd urdenych jednotek. V termice je ve spojeni s touto soustavou uZivdna &tvrté
jednotka Kelvinuv stupeii. Pfo mechaniku tato soustava vyhovujé (z fysikélniho hle-
diska), poSet zédkladnich jednotek je dosta¥ujici & odvozené jednotky jsou koherentni.
Mechanické jednotky této soustavy jsou vsak piili§ malé pro praktickou potfebu. Stej-
nym zptsobem vyhovuje tato soustava pro termiku. Pro elekttinu a magnetismus sou-
stava cgs nevyhovuje, protofe chybi &tvrté zékladni jednotka. Neobstoji ani ndmitka,
%e je &tvrtou jednotkou bezrozm&rné dielektrickd konstanta [¢] = 1, ani %e celé generace
poditaly pomoci této soustavy s dobrymi vysledky. Soustava cgs mé pro elektiinu a

1) Zdavodndni nézvu ,,statickd soustava jednotek‘ viz déle.
2) Pro tuto soustavu navrhla Mezindrodni komise pro miry a védhy v roce 1956 oznadeni
,»mezinérodn{ soustava jednotek‘‘. Toto oznateni nebylo dosud v3eobecné piijato.
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magnetismus rozméry jednotek s lomenymi exponenty & pro zésadn¥ odli¥né veliSiny
vychézeji stejné jednotky (napk. cm pro I, C), a kone¥nd se n8kdy (u Gaussovy soustavy)
objevujf v rovnicich pfevodni &initelé (c, ¢*), kte¥f do rovnic z fysikdlnfho hlediska ne-
patif. Ani racionalisaci nelze vady této soustavy odstranit. Koneén¥ nejsou jednotky této
soustavy vhodné pro praxi, co¥ si vynutilo zavedeni praktickych (technickych) jednotek.

Statickd (technickd) soustava jednotek m4 tii zékladni jednotky m, s, kp (ndzev kilo-
gram pro jednotku sily je nutno z vySe uvedenych diuvodu zésadnd odmitnout). I tato
soustava vyhovuje pro mechaniku, mé dostateny podet zékladnich jednotek a odvozené
jednotky jsou koherentni. Vzhledem k tomu, ¥e volf tfetf zékladni jednotku pro sflu,
hodi se dobfe k fe¥eni statickych problémi. Protofe je hmota odvozenou veli¢inou,
komplikuji se ponSkud dynamické vahy, napt. vyraz pro kinetickou energii musf di-
sledng pro tuto soustavu mit tvar

1
Wym gt = 3= ®

[ ]

apod., tak¥e je pro dynamické Gvahy tato soustava ménd vhodnd. Protofe tato soustava
nenf rovn¥? poufitelné v celé technické praxi, nepovaZujeme za vhodny nézev technickd
soustava & doporufujeme u¥fvani ndzvu statickd soustave jednotek. I pro mechaniku
m4 statickd soustava ndkteré formdlni nevyhody, jako napt. e chybi samostatné ndzvy
n&kterych jednotek. Proto dochézi tteba ke kolisi mezi jednotkou pro préci (kmp) a sta-
ticky moment. RozliSeni oznafenim mkp pro moment neni pfipustné, protoZe m na
zatbtku jednotky zkracuje p¥edponu ,,mili‘. Tato vada neni ani u soustavy cgs (erg,
dyncm), ani u MKSA (J, Nm). V termice lze statické soustavy pouZit ve spojenf se &tvr-
tou jednotkou pro teplotu podobng, jako soustavy ogs. JelikoZ je v¥ak teplo v tomto
pFipad® tém&t vyhradnd ufivdna jednotka kecal, je tato soustava v termice nekoherentni
a v rovnicich se vyskytuji pfevodni &initelé. Pro obor elektfiny a magnetismu je statické
soustava témdF nepouZitelns.

Soustava jednotek MKSA poufiva Styii zékladni jednotky m, kg, s, A a v termice
pétou jednotku °K. VSechny tyto jednotky se shoduji s mezindrodn¥ definovanymi
jednotkami. Tato soustava jednotek vyhovuje pottem zékladnich jednotek jak pro me-
chaniku, tak i pro elektfinu a magnetismus. Odvozené jednotky jsou pro oba obory
koherentni (soustava MKSA se uZivd pouze v racionalisovaném tvaru), jednotky majf
a¥ na malé vyjimky (nap#. proudové hustota A m—2) velikost vhodnou pro praxi a protofe
‘mé vétiina jednotek samostatny nézev, jsou jednotky jednoduché a ptrehledné. Pro
termiku je soustava MKSA pfeurfena, tj. ufivé o jednu zékladni jednotku vice ne¥ je
nutno. Tuto vadu viak maji té% viechny ostatn{ dosud u¥ivané soustavy. V n¥kterych
zvlaStnich oborech fysiky (elektronika, atomistika) by bylo mo¥né4 vhodné&jsi zvolit jiné
&tyti zékladni jednotky, nebo alespoii nahradit jednotku pro hmotu a proud jednotkami
jinych velid¢in. V kaZdém p¥pad¥ vSak je pro tyto obory také tfeba &tyf zdkladnich jed-
notek.

Celkem lze tici, e z probranych ti{ soustav vyhovuje soustava jednotek MKSA nej-
lépe poZadavkim, které klade jak fysika, tak i praxe na soustavu jednotek. Vyjime&né
postaveni soustavy MKSA mezi ostatnimi soustavami jednotek je viak podlo¥eno
i prdvnd. Desétéd Generdlni konference mé&r a vah doporudila toti¥ signatdrnim stétim
metrické konvence, aby uzdkonily mezindrodnd definované jednotky m, kg, s, A; °K, cd
jako zékladni jednotky pro nérodni soustavu mér. V n&kterych stétech byly tyto
jednotky ji¥ uzédkon¥ny (nap#. v Rakousku), v jinych stétech se podobné zdkony pfipra-. !
vuji. V NDR je zédkon o jednotkéch ji¥ projedndn v resortech a bude predlofen snd-
movnd, v Jeskoslovensku je plnd zpracovany névrh zékona t&. v resortnim p¥ipomin--
kovém ¥#zeni (v z4F 1957). :
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Tyto zdkony stanovuji ¥est zédkonnych zékladnich jednotek a déle hlavni jednotky
pro ostatni veliiny, které jsou koherentn® ,odvozeny od zékladnich jednotek a kryji se
8 jednotkami soustavy MKSA. Krom& toho uruji i ostatni nekoherentni jednotky, jich%
je mo¥no zédkonnd ufivat a rozsah jejich uZiti. Tim se stdvé soustava MKSA jedinou
soustavou, jejiZ zékladni jednotky jsou soulasnd zdkonnymi zékladnimi jednotkami a
jejiz odvozené jednotky jsou soudasnd hlavnimi zékonnymi jednotkami piisluSnych ve-
ligin.

d) Vyznam jednotné soustavy jednotek pro vyudovéni fysice a technickym pFedmétim

Nedokonalost soustav jednotek vedla v historii k vytvéafeni dalfich a dalfich soustav,
takZe jich v dnesni dob8 méme ji% uctyhodny podet. Vyjdeme-li z piedpokladu, Ze mé
stfedodkolék ovlddat aspoi uZivané jednotky a vysokoskolék mit piehled o viech jed-
notkovych soustavéch, s nimiZ se mu%e v praxi setkat, stojime ve Skolstvi pfed neresi-
telnym problémem. Jedinym vychodiskem je zavedeni jediné soustavy, v niZ bude du-
sledn¥ provadsn vyklad fysiky na v¥ech druzich i stupnich 8kol. Samoztejmé musi byt
td% soustava jednotek zavad&na soudasnd disledn® i do technické praxe, aby mohl
student v praxi uplatnit znalosti, kterych nabyl ve 8kole.

Jednotné soustava jednotek umoZ?ni podstatnd lepsi vyuZiti asu pfi vyudovéni, nebot
doby potfebné k vykladu rtznych soustav a ptevodnich vztaht mezi jednotkami lze
daleko lépe vyuZit k vykladu fysikdlnich souvislosti mezi jevy a velidinami. ProtoZe
se hlediska pojeti vykladu fysiky ponskud li§i pfi pouZiti raznych soustav jednotek,
Ize pti pouZiti jediné soustavy podat vyklad pfrehlednéji a ucelendji. Z t&chto divodu
je zavedeni jednotné soustavy jednotek pro vyudovéni nejenom vychodiskem ze sou-
dasné nepiehledné situace, nybrZ i nutnou podminkou ke zvlddnuti stéle se rozsifujicich
partii moderni fysiky p¥i vyuSovéani.

Pozadavkim, kladenym na soustavu jednotek (dostatefny podet zékladnich jednotek,
koherentnost, vhodné velikost a praktickd pouZitelnost jednotek, souhlas 8 mezinérodns
definovanymi, pfipadnd uzékondnymi jednotkami) vyhovuje ze vech uvedenych soustav
pouze soustava jednotek MKSA, kterd je proto jedinou vhodnou soustavou, pouZitelnou
pro zavedeni jako jednotné soustava. Jednotky této soustavy se kryji ve vétsing prpadit
s jednotkami u¥ivanymi v technické praxi a proto se tato soustava hodi i pro vyudovéani
technickym pfedmé&tim na odbornych a vysokych Skoléch.

e) Pedagogické problematika soustavy jednotek MKSA

Pii zavadéni soustavy jednotek MKSA ‘do vyudovéni je nutno vykesit n8kolik otézek..
Prvni z nich je otézka vhodné literatury (udebnic), kterd je pséna v soustavd MKSA. -
Tato otézka byla pfed deseti lety vafnym problémem, aviak dnes je ji% prakticky skoro
vyteSena. Nov§ vyd4dvané knihy, zejména zékladni udebnice, jsou ji¥ prevaZnd zpraco-
vény v soustavé MKSA a pokud tomu tak nebylo u udebnic pro vSeobecnd vzdélavaci
Skoly, bude soustava MKSA poufita pfi vypracovani pokusnych udebnic, které se jif
zpracovéivaji. Jeding do strojafské literatury pronikla zatim soustava MKSA velmi mélo.

Dal¥i otdzkou je metodika vykladu fysiky pti pouZiti soustavy MKSA. V mechanice
nevznikaji potiZe, pokud se mechanika vyklddala diive v soustavd cgs. Obd tyto sou-
stavy maji pro mechaniku stejnou strukturu a stejnou metodiku vykladu. Pongkud jiny
postup vykladu mechaniky se uZivéd ve spojeni se statickou soustavou, pfechod k sou-
stavd MKSA vSak nedini potiZe, vzhledem k dikladnd propracované metodice absolut-
nich soustav. Jakési obti¥ se jevi jen p¥i prvnich vykladech fysiky na osmiletce, kde je
nutno vychézet ze sily, které je ndzorndjsi a pfimo zndmé ze zkuSenosti. Pfitom se sfla
mé&¥i v kilogramech, protoZe je to jednotka, s ni¥% se Zéci setkdvaji ji¥ pfedem v Zivotd
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pii véZeni. Fysikdlni nesprdvnost tohoto postupu je omluvitelnd jeding na nejniZSim
stupni £kol. Aviak ani v tomto pfipad$ neni obti#né uiit pti vykladu soustavu MKSA,
ani¥ by se ménil postup vykladu. Pokud se z politku elementérniho vykladu neé&inf
rozdil mezi hmotou a vahou, je vdha vlastng mé&fitkem hmoty a uZitf kilogramu je plné
na mist8. Od okamZ¥iku, kdy se vyloZi pojem hmoty a vztah mezi hmotou & silou, 1ze beze
vieho déle pracovat s jednotkami soustavy MKSA.

Toté%, co jsme Fekli o mechanice, platf i pro termiku, kde jsou rovn&% soustavy cgs
a MKSA ekvivalentni. Ve spojeni se soustavou ogs se $asto uZivé pro teplo nekoherentni
jednotky kalorie. Kvuli tomu se viak musi v rovnicich psét pfevodni &initelé (mechanicky
nebo tepelny ekvivalent). V soustav¥ MKSA se doporuduje u¥ivat pro teplo koherentnf
jednotku joule. Tim se jednak zjednodusf rovnice, jednak se 1épe zdirazni, %e je teplo
formou energie. Déile se doporuduje u m&rnych velidin vzta¥enych na kilomol (mol),
zahrnout do jednotky vyraz mol-1 s rozmérem kg1, : ~

V nauce o elektfin¥ a magnetismu odpadd mo¥nost uZiti technické soustavy, aviak
i mezi soustavou cgs 8 MKSA je zna¥ny rozdil. Z hlediska soustavy jednotek je Ihostejné,
za¥neme-li vyklad elektrickym polem nebo elektrickym proudem. V prvém pi¥ipadd
vychézime pak z ndboje jako zékladni veli¥iny, v druhém ptipads$ je zékladni velidinou
proud; v obou ptipadech je zdkladni jednotkou ampér. JelikoZ je mezi ndbojem a prou-
dem jednoduchy vztah, jsou z hlediska soustavy jednotek oba postupy ekvivalentnf.
V elektrostatice viak ji¥ nelze pou¥it rovnici

D = ¢E (9)

k definici vektoru D, jak se to n8kdy délalo p¥i vykladu v soustav¥ cgs. Rovnice (9) sloui
spiSe k definovén{ e. '
Zésadnf zm¥na postupu je nutné pfi vykladu magnetismu. ProtoZe je mezi elektrickym
a magnetickym polem vzky vztah, nelze vyklddat z podétku samostatnd magnetostatiku
napt. z Coulombova zékona. J eden z mo¥nych postupt napf. definuje vektor magnetické
indukee z rovnice
F=Qv xB. (107)

Magnetostatika se pak stévé zvladtnim pipadem elektromagnetického pole. Diisledné
uZiti soustavy jednotekk MKSA a ji ptisptsobeny postup vykladu pFinédf v elektting vy-
jasnéni fysikdlnich souvislosti & odstrandni rozpori, kdy mé&lo n&kolik velifin stejné
jednotky a rozméry.

V atomistice rovn&% prakticky nevznikaji poti¥e. Atomistika by nejspfie potfebovala
samostatnou soustavu jednotek. To viakeneni mo¥né ani proto, e by se tim atomistika
isolovala od ostatni fysiky a tim by se zpomalil pokrok v tomto novém oboru. UZitf
soustavy MKSA je i zde vhodn&jsf, protofe umo¥ni rozlifovati vektory B a H, které
byvaji ve vakuu Sasto zam&ilovény. Pro atomistiku zatim méame ze viech oborti nejménd
literatury v soustav®d MKSA, aviak i zde se ji¥ situace zlepSuje.

V technické praxi se dnes ji¥ zcela b¥%n¥ u¥iv4 soustavy MKSA v elektrotechnice
a v oborech s ni souvisfcich. Do stavebnfho & strojnfho oboru proniké tato soustava
pomé&rnd pomaleji. Zde je dobte viddt, ¥e statické soustava vystadf tam, kde jde &ist¥
o mechaniku. Proto se v uvedenych oborech za&iné uffvat jednotek MKSA ne]dﬁve tam,
kde se tyto obory stykaji s jinymi obory, napf. s automatisaci, ddlkovym ovlddénim
apod.

Disledné zavedeni soustavy MKSA do celé technické praxe je jistd otdzka del¥i doby.
Nejrychleji se k tomuto cfli dostaneme zavedenim této soustavy do vyudovéni na viech
druzich a stupnich &kol, aby mlad4 inteligence mohla sama prosazovat jejf u¥ivéni ve
vyrobd a praxi. '
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