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METODY POUŽÍVANÉ V PERSPEKTIVĚ 
LADISLAV DUS, Praha 

Perspektivu daného objektu lze sestrojit mnoha způsoby a každý z nich je 
pro určitý případ více či méně vhodný. Úkolem článku je uvést pokud možno 
přehledně a systematicky jednotlivé metody a zhodnotit jejich použitelnost. 

Předpokládáme, že čtenáři jsou známy základy perspektivy. Proto neuvádí
me důkazy známých vět a ani důkazy zřejmé, nebo zcela jednoduché. Pokud 
je to možné, používáme obvyklého názvosloví a symboliky. 

Průsečná metoda 

Je-li zobrazovaný objekt určen v Mongeově promítání půdorysem a nárysem, 
lze jeho perspektivu sestrojit jednoduchou metodou průsečnou. Průsečíky 
promítacích přímek bodů objektu s obvykle svislou perspektivní průmětnou1) 
určí jeho perspektivu. Vhodně zvolíme perspektivní průmětnu n a střed pro
mítání S2). Budiž A jedním bodem zobrazovaného objektu. Pak jeho perspek
tiva A8 = AS .n. 

a) Půdorys perspektivy A8l určí vzdálenost a bodu A8 od hlavní vertikály v, 
nárys A82 vzdálenost b bodu A8 od horizontu h. 

b) Ke konstrukci lze také užít jen půdorys. Promítací přímku AS sklopíme 
do obzorové roviny (vodorovné roviny obsahující střed S) do (A) Sv Potom 
je A8l(A8) = b. 

c) Snadněji lze délky b získat vždy na nl9 naneseme-li od Ax na rovnoběžku 
s TIX délku -4-Jyi] = AX(A). Přímky AxSl9 [A] Sx omezí na nx úsečku 6. 

Jestliže nyní umístíme n do nákresny, zvolíme horizont h a vertikálu v, \ 
lze perspektivu A9 určit z délek a, b podle obr. lb. V případech b), c) nemusí být 
ortogonální průměty umístěny ve sdružené poloze. 

-) Perspektivní průmětna se v celém článku předpokládá svislá. 
a) Vhodnou volbou n,S se zde zabývat nebudeme. O tom je možno se poučit na př. v [1], [4]. 
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(J)Průsečná metodja kombinovaná s metodou jednoho úb§žníku 
užív£ také odděleného půdorysu od nárysu. PoloW půdorysu p objektu, prů
mětny n a středu promítání S volme podle obr. 2 a dále DvůSžh\\nv Nárys n 
objektu je umístěn tak* že h% =p= h. Bodem A vedme vodorovnou přímku a%n. 
Úběžník Ua přímky a má půdorys Ua

tl v průsečíku nx a rovnoběžky s av vedené 
bodem Sv Stopník Pa přímky a má perspektivu P* = Pa svisle pod Px na a%9 
a8 = PllUi. Dále je Asi = ?i • #i^i-
Perspektiva A\ je na kolmici bodem 
A8l k 7ti a na přímce aé. 

Tato metoda je základem u nás vyro
beného perspektografu ,,Prema" (sche
matický obr. 3a)8). Přímku a± nahrazuje 
ryskar na pravítku 2% jímž lze posuno
vat vodorovně. Pro urfiitou distanci je 
zhotoven tištěný rastrY, skládající se 
z přímek AxSl9.... svazku se středem 
Sv pravidelně rozmístěných po ploše 
rastru (obr. 3b). Svislé přímky A8lA„ .., 
jsou na druhém tištěném rastru II 
v pokračování přímek AXSV . . . . Oba 
rastry se stýkají v nv Na rastru // je 
vyznačena svishce S =-= Ua

xU
a. Na '8. 

zvolíme polohu jehly J=t= Ua, a tím i po
lohu horizontu h. Půdprys p na prů
svitném papíře položíme přes rastr I, 
nárys n přes rastr II t^k, aby splynul 
horizont h se svým nárysepn h%. Vodo
rovnou rysku r' == k2 na pravítku 2, 
kterou vede pravítko 1 vodorovně, na
stavíme na nárys A%, íysku r na pra
vítku 1 na půdorys A^ bodu A. Per
spektiva a8 přímky a je tvořena nití n, 
procházející bodem P pravítka 2 a ko
lem jehly J. Leží-li bod A± na přímce I 
horního rastru, je perspektiva As bodu 
A v průsečíku přímky I I dolního rastru, 
která navazuje v nx na Z, s nití n. 

Výhodou perspektografu je zmecha- Obr. 1. 
nisování a rychlost konstrukce. S pří
strojem může pracovat \ neodborník. Výhodně se získávají perspektivy křivek, 
zvláště graficky zadaných (např. perspektivy topografických ploch daných 
vrstevnicemi, grafických ploch a podobně). Určujeme zde perspektivy těch 
bodů, v nichž půdorysy křivek protínají ^fímky rastru /.Méně vhodné je 
použití přístroje k perspektivám stavebních objektů. Je nutné se tu podřídit 
distanci rastru a pro jinou distanci musíme buď sestrojit ortogonální průměty 
v potřebném měřítku anebo pořídit nový rastr pro tuto distanci. Při rýsování 
dochází též k nepřesnostem vlivem konstrukčních nedostatků přístroje 

• (např. j0 nevhodný způsob upevnění nitě k pravítku 2). 

*) Podrobnosti v [2], o jiných typech perspektografu [4]. 
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e)Průsečná metoda spojená s metodou dvou úbéžníků. Vraťme se 
ještě k obr. 2. Bodem A můžeme vést další vodorovnou přímku a1 a sestrojit 
její perspektivu a'8. Pak bychom nemuseli sestrojovat bod A8l9 neboť At = 

Obr. 2. 

f l ч ì II 

Obr. Зa, b. 
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