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mi 3 roviny symetrie, pak staif oviem, aby rovina (aa’) oba-
lovala plochu.

Nenf ndm zndmo, zda tento pozoruhodny theorém Cosse-
rativ jest nékde timto nanejvys elementdrnim zptisobem odvozen.

Pozndmka o jisté vlastnosti krivek prostorovych.
Napsal J. Sobotka.

Pozndmka tato vztahuje se k pojedndnf pana B. Hostin-
ského ,Sur une propriété des courbes gauches“, uvefejnénému
ve sv. VIIL (1913) tasopisu ,Annaes da academia polytechnica
do Porto".

- Jde tu pfedevi&im o urleni charakteristiky pro rovinu (P)
pevné spojenou s pravoihlym trojhranem U (z, y, 2), ktery se
pohybuje tak, Ze U popisuje kiivku prostorovou ¢ a Ze v kazdé
jeho poloze splyvaji hrany trojhranu s kladnou &isti tetny,
hlavni normdly resp. binormaély kfivky c.

Jest znamo, Ze lze trojhran ten z polohy U (x, y, #) pte-
vésti do nekone¢n& blizké polohy U' («!, y‘, 2‘) Sroubovym po-
hybem danym kfivkou Sroubovou 3§, kters ma v bodé U s kiivkou
¢ spoletny polomér kfivosti » a polom&r torse ¢. Kladna Cdst
osy 7 kfivky $§ utind na hlavnf normdle dselku
ro?

ey

a uzavird s binormélou z thel w dany relaci g v = —:;— Para-

U0 =y, =

metr kiivky § jest g—=—r sin ® ¢0s @.*)

Dén-li jest okamZity Sroubovy pohyb trojhranu U (z, y, 2),
ddna jest tim také charakteristika hybné roviny P, ¢imZ vytleny
tkol jest FeSen; jde tedy pouze o analytické vyjadieni této
konstrukce, které z uvedeného geometrického urteni jest piimo
patrné.

PovaZujeme-li O za potitek soustavy soufadné, oriento-
vanou osu kfivky § za osu Z, zdpornou &dst hlavni normély y

*) Cf. G. Scheffers: Anwendung der Differential- und Integralrechnung
auf Geometrie, L sv., 2. vyd,, str. 262 a n., aneb téz lithogr. predndsky
teské university o differencidlni geometrii z r. 1910.
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za 4+ Y, a je-li smysl osy X zvolen tak, Ze pravy dhel
(+ Z, + X) rovnd se thlu (4 2, + ),

iest nd§ Sroubovy pohyb ddn rovnicemi
X= Rsm—— V= Rcosi, Z:—q-s, (1)
' p’ P p
znalf-li s délku oblouku nékteré kfivky pohybu tomu ptisluné
a mé-li p zndmy vyznam.
Pro libovolnou rovinu
LX+ MY+ NZ+P=0 (29

obdrzime charakteristiku, kdyz derivujeme jeji rovniei podle s
se zfetelem na (1), ¢imZ obdrzime

LR cos >~ — MR sin > + N¢g=0
b p
¢ili
"MX — LY — Ng=0. 3"
Abychom od soustavy O (X, Y, Z) pieSli k naif soustavé
U (x, y, 2), provedeme nejprve ototeni kolem y o thel

XUz =—w
a pak klademe
Y=y, —y.
Vedle tohoto transformatnfho vzorce méme tedy jeité vzorce
X=2zcoso+ zsinw
_ Z = — =z sin o -} 7 cos w.
Pouzijeme-li téchto vzored, pfejde (2) v
(stw—Nsmw)z——My+(Lsmw+Ncosm)z
+ My, +P=0 ")
a (3) pfejde v rovnici ’
"M cos . z+ Msinow. z+Ly—(LJo+Nq)_O 3")
Klademe-li tu .
L=Acsw+ Csinw, M=—B,
N=—Asina -+ C cos a,
.pak pfechdzeji rovnice (2“), (3") v : _
Az 4+ By 4+ Cz+ D=0 (2)
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resp.

Bz 4 Betgw — (A + Ctgo) y 4 (4 + Ctg o) y,
—(4tgo — C)q=0.

Dosadime-li do posledni rovnice za ¢ a y, hodnoty
ro?

= — 7 Sih @ COS ®, =
q . :’/0 1‘2+()2

=7 cos® ,
nabude tim tvaru .
Bx 4+ Bztgw —(A+ Clgow)y + Ar =0
aneb konetn&, klademe-li za fg w pfislu§nou hodnotu,
Box — (Ao + Cr) y 4 Brz 4+ Aro = 0. 3)

Tim jsme dospéli ku Zddané charakteristice «» libovolné roviny
P dané rovnici (2), jakoZto jeji priiseénici s rovinou (3) k nf
normélnou.

Rovina (3) sefe normdlu y v bodé V, pro néjz

— __A4re
=40+ o W
Protneme li rovinu (3) rovinou rovnob&Znou k (zz), vedenou
bodem V, v pfimce v, sezndme, Ze tato piimka lezf téz v ro-

ving
ox + r2 =0,
¢ili
r

4 Y .
tedy v roviné splyvajici s (yZ). Jest proto »|| Z.

Vidime, Z%e kazdé rovin® P jest vzorcem (4) .pfifazena
piimka v, jejiz orthogondlnf primét do P jest charakteristika
této roviny. ‘

Cbarakteristiky w,, u,, ... v8ech rovin P,, P, ..., které
jsou rovnobézny k libovolné piimce ku y normélné, jsou ortho-
gondlnf priméty jedné a téie piimky », pfimku y protinajicf
a ku ose Z rovnobézné do rovin té&ch.

Sete-li rovina P, -vedend bodem U rovnob&iné& ku P,
rovinu (xz) v pfimce ¢, kterd s osou 4 2 uzavird thel ¢, jest

)

__C
tg9=——,



362
takZe (4) lze psiti 16z

rylty¢—ey1+ro=0- NCY
Jsou tedy svazky pifmek v a w prométné; a sice pi{mce w, =z
pHsludt pHmka v, pro niz y, = r, piimece w, = z piimka v,,
pro kterou y, — O, piimee w; || Z pfimka v; bodem, pro néjz
y =y, tedy osa Z sama a pfimece w, | w; tedy rovnob&zné
s X, pMmka nekonetnd vzddlend roviny yo.

Tim méme nésledujici konstrukei, vyjiadfime-li uvazované
utvary sdruZenme orthogondlnimi priméty do rovin zy a zz.
Ve sdruzenych primétech jest svazek pifmek w se svazkem
pHmek o' v poloze perspektivni;- osa perspektivity « prochdzi
bodem ¥, na y, pro néjz OV, =r, a jest rovnobdzni ku w,.

Je-li rovina P vyjidfena v sdruZzenych primétech stopami
1, pu, vedeme bodem U pfmku w || py1, jejimz prisetikem s 4
* jiz prochdzi pifmka v’ protfnajicf y v bodé V. Tim jest pfimka
v, rovind P pifsluiné, stanovena; jeji orthogondlni primét do P
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jest hledand charakteristika «. Stanovme prisetik U, pfimky »
s rovinou P, bodem tim vedme kolmici ku P a sestrojme jeji
stopu N1 do xy. Stopa VN; roviny vN; sefe pr v bodé U, a
hledand pfimka u jest spojnici bodd U,, U,. :

Vedeme-li bodem V piimku p, rovnobéZnou ku pi, se-
zndvdme, %e charakteristiky vSech rovin pfimkou p, vedenych
tvoii orthogondlni kuZel 2. stupné a charakteristika libovolné
roviny rovnobé&iné ku p, jest rovnobéZna s jednou povrchovou
ptimkou tohoto kuzele.

O principu relativnosti®.
" Napsal s. doc. Dr. Frant. Zayiska.

Utelem téchto ¥adkd jest vylititi, jak se k principu rela-
tivnosti dospélo. Mozno s bezpeénostf ¥ici, Ze sotva kdy setkalo
se theoretické baddni fysikélnf s problémy nejen zajimav&jiimi,
ale i obtizn&j8imi, nez jsou ty, za jichZ definitivni ¥eSeni po-
kldda dnes valnd ¢dst fysikd princip relativnosti v té formulaci,
jiz mu dali Einstein a Minkovsk:; mimo to soudim, Ze z prag-
matického vylieni vyvoje celé otdzky nejlépe vysvitne, proé
zddlo se nutnym uchyliti se k pfedstavim tak piekvapujicim,
ba piimo revolu¢nim, jez u jednéch vzbudily nejziv&jsf souhlas,
u drubhych viak setkaly se s nejpfikfejsfm odporem.

Pivod principu relativnosti jest podobny jako principu
o zachovini energie nebo druhé hlavni véty thermodynamické;
jeho formulace jest vysledkem a do jisté miry i zakon&enim
veliké fady pokusd, jichz tlelem v tomto p¥ipadé bylo doké-
zati vliv zemského pohybu na zikony optiky a elektromagne-
tického pole vibec, a jeZ také skontily s vysledkem naprosto
negativnim. Byly totiz zbudovény theorie, dle nichz onen vliv
existovati mél, dle nichZ se ofekdvalo, Ze zdkony, jimiz se Fdf
elektromagnetické déje, i kdyZz jde o zjevy probfhajici #piné na
zemi, zdviseji na orientaci- pozorovacich pifstroji, resp. drah
paprskd vidi sméru; jimZ se zem& pohybuje. Kdybychom tedy
na pf. méfili index lomu néjaké litky nebo stoteni polarisalni

*) V podstaté pfedneseno na tfdennf schizi J. C. M. dne 21. Eervna 1918,
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